
1 型号

设计号

电子放大器用于驱动单电磁

铁或双电磁铁 型比例阀, 根据误差信

号大小提供相应的电流信号控制阀芯位置。

放大器按输入信号(电压或电流) 的变

化成比例地控制阀芯位置对电磁铁提供一

适量的电流。
为提高阀的调整精度，可用面板上的电

位器调整偏流。

这种欧式双板结构放大器允许利用额外
的安全信号进行阀芯位置状态的诊断(选项

) 并能在电缆断开时报警 (参见 和

节的接线图)。

这类放大器被设计用于双轴控制和需要

额外的安全信号进行阀芯位置检测的场所。
典型的应用实例之一就是折弯机系统的双轴
闭环同步控制。

欧式双板结构放大器在出厂前已与配用
的两个高性能比例阀统调校准，从而优化了
调整特性。

该类放大板为欧式双板式结构( ×

标准,插入式)。后面板的插头用于连

接低电压信号线(信号测试点、使能信号等)。

阀线圈、传感器和电源供给线( )通过

一终端插头连接到前面板。

该系列放大器已包括以下改进的特征：

输入输出线上增加了滤波器

前面板有反馈信号和参考信号的测试点
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2 方框图

E-ME-T-2*H型电子放大器
欧式双板结构 用于具有传感器的单个和两个比例电磁铁阀，

用户接口用户接口 用户功能和控制选择

死区调节

死区调节

阀芯位置控制

阀芯位置控制

2阀

电源24VDC

电源24VDC

斜坡发生器

斜坡发生器

安全保护

安全保护

反馈故障

反馈故障

传感器

传感器

阀 1

输入信号R1

阀芯反馈

线圈S1

CNC系统

/CS

死区S1

线圈S2

死区S2
位置控制

电流放大器

输入信号R2
死区S1

线圈S1

阀芯反馈 阀2

/CS

死区S2
位置控制

电流放大器

线圈S2

( ) 虚线表示 型* = E-ME-T-25H

位置传感器

T= T用于带阀芯位置控制的型比例阀

21H=用于两个单电磁铁比例阀
25H=用于两个双电磁铁比例阀

选项：
标准带上升下降斜坡
适用于接受 的电流反馈信号
（仅用于防爆和装甲型阀）
适用于接受 的电流输入信号
适用于接受电流反馈信号和安全信号输出

-
/C= 4~20mA

/I = 4~20mA
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4 一般技术条件
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4.1
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4.3
. E-ME-T-2*H

DH04SA=DLHZO-T-0*,-T-0*/B DK14SC=DLKZOR-T-1*,-T-1*/B
DH07SA=DHZO-T-07* DK17SB=DKZOR-T-17
DH07BA=DHZO-T-07*/B DK17BB=DKZOR-T-17/B

A

DLHZA-T DH04AA E120

4.4
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S1 S2 S1, P7 P16 S2

P8 P17 7

- 8 9

4.3 E-ME-T-25H/*

200mV P1 P2

电源及接线

电源必须经过适当的稳压或经整流和滤波
(当峰值脉冲 时,可利用 的电容器 )。

电源系统通电时禁止插入或拨掉放大器。

输入信号

电气信号设计用于接收外部电压参考信号,参见 、 节 。按 、 、

节的说明进行放大器的连接。

调整

电子放大器的基本标定已按其匹配的比例阀在工厂预调 在 卡上的两

个放大器可以从以下型号编号中的标准标识代码加以识别：

对于 ,在标识代码前加标识码“ ”。

例如,对于 的标识码是 ,见样本 部分。

用户进行的调整

( )

驱动电流与输入的参考信号之间的关系是固定的,对具有两个极端位(- ,- )

的单电磁铁比例阀，参考信号为± (对双电磁铁比例阀也是± )。在特定工

作条件下,可分别调整电磁铁 和 的增益,(对 调内置电位器 、 ；对 为

、 )以获得差动液压特性(参见 节)

( ) (死区调整),参见 ， 节
调节死区使阀的液压零位(初始位置)与电气零位相对应,电子放大器与所配用的

比例阀已根据标识代码(见 节)统调校准。对双电子放大器 ,当输入

的参考电信号大于± ，根据前面板孔区电位器 和 (相互独立)的设定
产生阶跃电流。

防爆阀

增益 调整

偏流 调整

Scale

Bias

电源(前面板两触点插头) 额定值： 24VDC

正极接点 (2 )2 a 整流并滤波： （ 单相，全波）V =21~28VRMS

负极接点 ( , )1 2c 4c 电池供电电压(连续)： 21~40VD C

最大功耗 50W

供给电磁铁电流
Imax=3.3A 3.3A PWM 3.2 ZO-T， 型 方波(配内阻为 Ω的 型比例电磁铁)
Imax=2.5A PWM 3.2， 型方波(配内阻为 Ω的防爆比例电磁铁)

额定输入的参考信号 ± ,差动增幅器接点 ( )和10V 20c + 20a 4.4(-)(见 节 )
信号输入阻抗 Ri>50KΩ

外部电子器件电压信号
-10V/10mA 32c：接点

+10V/10mA 32a：接点
故障诊断信号(选项 )/CS 高电位信号( )0 (接点 、 、 )22V/20mA ,S1,S2 10a 12a 14a
使能信号 V=6~40V 16aD C,接点 ,前面板带指示灯
电缆中断报警( )22a 低电位；无报警发生： (最大 )+24V 100mA

S1 3 4接点 ,
S2 5 6接点 ,阀的电器螺纹式接线

前面板 芯插头
(有插芯标识)

8
传感器

-15V 7接点

电缆长 ,截面为 ×<20m 4 0.25mm;屏蔽电缆长 ,截面为 ×<40m 4 0.5mm
+15V 8接点

V 9参考信号0 接点
10信号 接点

放大器板格式 欧式双板 × × (宽×长×高)( 标准插入式结构 )233.4 160 40mm DIN41494
后插板插头 DIN41612/D 凸头
配用连接支架 型号为 的支架螺纹连接或欧式支架E-K-32M/2 /
工作温度 0~50 -20 +70℃(贮藏温度 ℃ ℃)

质量 430g

特点
由 板提供位置控制—电磁铁快速激磁和退磁到电磁铁的输出有短路保护，反馈电缆断开，
报警使放大器中止工作 ，使输出电流为零，并使阀处于断电安全位。具有阀芯位置诊断状态
选择。

PID

3 E-ME-T-2*H电子放大器每部分的主要特征

电缆长 ,截面为 ×<20m 2 1mm;2

2

屏蔽电缆长 ,截面为 ×<40m 2 1.5 mm2

2

线圈

5 R1 R2外部参考信号 、

外部电位器
连接

(插头 )DIN41612/D

电磁铁S1
输入信号

电磁铁S2
输入信号

电磁铁 和S1 S2
输入信号

差动外部输入
信号 、R1 R2

（ ）+10V

（地）

（地）

（ ）-10V

（ ）+10V



9 E-ME-T-2*H调整曲线
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P17

P8

P16

P7

7 E-ME-T-2*H外型图

( )含终端插头*

阀开口量[ ]%

阀开口量[ ]%

输入信号[ ]V

输入信号[ ]V

( )在 输入信号之内无效** 50%

8 E-ME-T-*25H调校外形视图

阀同阀2 1

TP8 不连接
TP7 传感器电压
TP6 +信号输入
TP5 信号输入 -
TP4 6V~40V使能（ ）

TP3-10V 10mA；
TP2 控制零

TP1+10V 10mA；

P1 S1电磁铁 偏流调整

电缆中断报警显示灯

传感器信号

传感器信号地线
传感器 +15V
传感器-15V
线圈S2+
线圈S2-
线圈S1+
线圈S1-
电源电压+24V
电源地线

使能灯

P2 S2电磁铁 偏流调整

E-ME-T-25H仅对

1 0 /CS诊断信号 (选项 )

=22V20mA高电位 ( )

电磁铁S 2
中位

电磁铁S 1
通电 通电

%阀芯位置[ ]
（阀开口量）

6 安装及启动

-
- TP2
- 7 8

- 11 12 13
11 12

16a 24V

0
8 9 11

- E-ME-T-21H
- 0 V
- P 1

- E-ME-T-25H
- 0.2V

- S 1 P1
- P1
- P2 -0.2V

8 9 11
E-ME-T-21H 0 +10V E-ME-T-25H 10V

4.4
-

+10V E-ME-T-25H -10V
P7 P16 P 8 P 17 100% 7

- E-ME-T-25H/CS 10 11 12

0 10a 22V 20mA
S1 S2 12a 14a

6.1

6.2

-

-

-

注意事项

启动

使能信号

偏流调整

增益调整

诊断

电子系统通电时,不得将放大器插入或拔出。
经常检测输入信号的对地电压(测试点 )。

参见 、 节，识别调校过程中提到的元器件。

下面所说调整是分别对每个放大器进行的。
制造厂的预调校可能满足不了某些特殊用途的要求，可在现场按顺序重调偏流、
增益和斜坡电位器，以获得最佳性能。
按要求的接线图接好电子放大器，参见 、 、 节。

，参见 、 节。
当接点 加上使能信号(一般为 )时,电子放大器工作。

在紧急状态下,将此信号置 ，放大器即被截止。
(死区补偿),参见 、 、 节。

对 阀 ：

加电压信号为 ；
缓慢转动偏流电位器 ,直到被控执行机构运动为止。

对 阀 ：
加电压信号为+ ；

顺时针缓慢转动偏流电位器(对电磁铁 为 )，直到被控执行机构运动为止。
反方向转动电位器 ，直到执行机构停止为止。
重复操作电位器 ，加电压信号为 。

，参见 、 、 节

制造厂预置输入信号,对于 为 ～ ,对 为±
(参看 )。

仅在所加信号为非标准信号的特殊情况下，按以下步骤进行增益调整来调整阀的最
大开启度。

施加 输入信号电压(对 放大器还要施加 ),如有必要反时针转
动内部增益电位器 , 及 , (制造厂预置为 )以减小阀的开启度(参看
节)。

(仅对 ),参见 、 、 节
此项功能提供了三种输出信号,以便对阀芯位置的状态进行实时检测,这对增加机

器的安全性能是有益处的。
当阀芯处于中位时,信号 (点 )处于高位（电压 ,电流 ）; 当阀芯移至

线圈 或 被激磁的位置时,其它两个信号(触点 和 )处于高位。

DC

DC

DC

DC

推荐按下列顺序实行调整。

( )*

( )*

( )*

( )*

P7
P16

P8
P17

4A保险丝

4A保险丝

偏流P1

偏流P2

( )A14 ( )A 1 0 ( )A12

增益
( )

( , )
S2**
P8P17

增益
)

( , )
S1**
P7P16

注： 前面板按需供应

阀2

阀1



11接线方框图(对每个放大器)

12后面板接线图(对每个放大器) 13 前面板接线图(对每个放大器)

地

地

地

增益
( )

S1
P7P16

P8 P 17
S2

( )
增益

反馈

使能

( 使能)

使能
(绿)

差动
信号
输入

接输入信号 ( )＋R1R2 接输入信号 ( )-R1R2
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+10V

- 10V

地

+15V

-10V10mA +10V10mA

1000 F
50V
μ1000 F

50V
μ

24V

0V

双电磁铁阀 单电磁铁阀

电流反馈

电流反馈

+15V

-15V

电源

电源地

24V 10%DC±

0 VDC

电磁铁
通电

S1

电磁铁 通电S1 (选项 )/CS

电磁铁
通电

S 2

中位

中位(选项 )/CS

R1/R2
0 10～±

-

+

N C

N C
N C

(前面板)

(前面板)

偏流S2

偏流S 1

P2

P 1

TP4 错误灯
(红)

( 输入-)信号

( 输入+)信号

TP5

TP6

TP2( 地)

TP3-10V( )

TP1( )+10V

内部电源

TP7
(传感器电压)

斜坡
R

选项/CS

( )* 电源地

( )* 电源地

电源 ( )+24V *

+24V

( )* S1+线圈

( )* S1-线圈

线圈S 1

线圈 ( )*S2-

线圈S2

线圈 ( )*S2+
不接

不接

不接 不接

不接

不接不接

不接

电磁铁 通电(选项 )S2 /CS

( ) 传感器* -15V 传感器+15V( )*

( )传感器信号*

( )传感器输入信号* 0

报警电缆中断

报警电
缆中断
低电位（O V）

使能6~40V

位置传感器

24VDC

地

+15VDC20mA

-15VDC20mA

2

1

V=6~40V

信号地
及公共地

+24V

10mA

10mA

信号

屏蔽

( )通过螺纹插头接线至前面*

反馈信号

注： 前面板按需供应

前端插头

-15V

保险线4A

反馈

-15V
+15V

地

S1-

S1+

S2-

S2+


